fritzing

// Kivnon servo amdé © - 180 kol amd 180 o€ @ poipeg.
#include <Servo.h> //B1BA106nKn ylao TOUG Servo KlvnThpeg.
Servo myservo; // MetaPBAnth
int pos = 0; // ©€0n Tou servo
void setup() {
myservo.attach(9); // EEobdoc clvdeong tou servo
}
void loop() {
for (pos = @; pos <= 180; pos += 1) // kiveltal omd T1¢ O poipeg otig 180 poipeg pe Bripa 1 poipa
{
myservo.write(pos); // 61lvete tnv €vTOAr va KAVEL Tnv Kivnon
delay(15); // kaBuotepnon yla va ¢tacel otnv O€on tou
}
for (pos = 180; pos >= @; pos -= 1) // kiveital oamd T1g 180 poipeg oTlg @ poipeg
{
myservo.write(pos); // &61lvete tnv €vtoAr va KAVEl TNV Kivnon
delay(15); // kabuotépnon yla va ¢tdosl otnv O£on tou

}
}



